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914 Serie LEJSALEJB - Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez
Serie LEJS/LEJB
240, 663

.aracteristicas

+ Alta precision / alta rigidez gracias a un disefio de guia lineal doble.

- Compacidad con bajo perfil y bajo centro de gravedad.

+ 2 métodos de accionamiento.

« Disefio a prueba de polvo: equipado con banda de sellado como estandar.

.orma de pedido

‘ Accionamiento por husillo a bolas‘ LEJS
‘ Accionamiento por correa ‘ LEJB
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40 Simbolo T Salida| Tamafio de | Controladores Simbolo] LEJS40 | LEJS63 | LEJB40 | LEJB63
63 Ipo W] actuador compatibles A 16 20 — —
Servomotor AC B 8 10 — —
S2 (Encoder incremental) 100 40 LECSAL-ST T — — 27 42
Servomotor AC
S3 (Encoder incremental) 200 63 LECSALL-S3 e Carrera [mm]*?
S6 servormotor AC 100 40 LEcear s —20
(Encoder absoluto) LECSS-S5 a __ «2: Véase la tabla inferior
Servomotor AG LECSBLI-S7 1500 para los detalles.
S7 200 63 LECSCO-S7
(Encoder absoluto) LECSSL-S7 e Opcién de motor
+1: Para el modelo de motor S2 y S6, los sufijos de referencia del controlador — Sin blogueo
compatible son S1y S5, respectivamente. B Con blogueo
@ Tipo de cable* *5 *6 0 Longitud de cable [m]** *7 @ Tipo de controlador™ @ Conector E/S
— Sin cable = Sin cable Controladores compatibles | Tension de alimentacion ] ~— | Sin conector
S Cable estandar 2 2m — Sin controlador — H | Con conector
R |Cable robético (cable flexible) 5 5m A1l LECSA1-sO 100 a 120
#5: Se incluyen los cables del motor y A 10m A2 LECSA2-30J 200 a 230
g%cﬂgggeeri'n(clzlwgbolﬁaﬁo e «7: La longitud del cable del motor, E; '—Eggm‘g’g 100 a 120
. o el cable del encoder y el cable LECSB2- 200 a 230
igf@?gg@aeﬁ)"pc")” de motor de blogueo es la misma. Ci LECSC1-S0J 100 a 120
«6: La direccion de entrada de cable C2 LECSC2-s00 200 a 230
estandar es “(A) lado del eje”. S LECSS1-S 100 a 120
S2 LECSS2-S0J 200 a 230
Tabla de carreras aplicables™ @Estandar OProducto bajo demanda
Carrera] #4: Cuando se selecciona el modelo de
Modelo mm]| 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 |1000| 1200|1500 {2000 |3000 controlador, se incluye el cable. Seleccione el
LEJS40 Y Y @) Y Y @) Y O @) @) . _ o tipo de cable y su longitud.
— — — Ejemplo)
I':Ejgig o) : 8 : ; 8 : 8 : 8 8 o) $2S2: Cable estandar (2 m) + Controlador
— (LECSS?2)
LEJB63 — O o L o @ L o L L o O © S2 : Cable estandar (2 m)
*3: Consulte con SMC, ya que no todas las carreras gue no son estandares y las carreras gue no son — - Sin cable ni controlador
ejecuciones especiales se fabrican bajo demanda.
.ecomendacién de producto
Y \/
Detectores magnéticos ‘ Productos relacionados
+ D-MIPWL (indicacion en 2 colores, 3 hilos PNP) Serie LECS - Controlador - pagina 1022
5 i B Serie LEH - Pinzas eléctricas - pagina 999
Nota) Para mas opciones, consulte la seccion Serie LEF - Actuadores eléctricos (modelo deslizante) - pagina 927

Detector magnético, pagina 1025. Serie LES - Mesas eléctricas de deslizamiento - pagina 969

Serie LEY - Actuadores eléctricos (modelo con vastago) - pagina 943
Serie LER - Actuadores eléctricos de giro - pagina 993
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%SVC Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez — Serie LEJS/LEJB 915
'ontroladores compatibles
Modelo de entrada de Modelo de entrada Modelo de tipo SSCNET Il
pulsos/Modelo de de pulsos entrada directa
posicionamiento CC-Link
Tipo de controlador
Serie LECSA LECSB LECSC LECSS
Numero de puntos de tabla Hasta 7 — Hasta 255 —
Entrada de pulsos O O — —
Red aplicable — — CC-Link SSCNETIIIII
Incremental Absoluto Absoluto Absoluto
Encoder de control Encoder de 17 bits Encoder de 18 bits Encoder de 18 bits Encoder de 18 bits
Comunicacion externa Comunicacion USB Comunicacion USB, comunicacion RS422 | Comunicacion USB, comunicacion RS422 | Comunicacion USB, comunicacion RS422

Tensién de alimentacion [V]

100 a 120 VAC (50/60 Hz)
200 a 230 VAC (50/60 Hz)

.:aracteristicas técnicas de LEJS LEJS40/63 Servomotor AC (100/200 W)

Modelo LEJS40S3 LEJS63S?
Carrera [mm] Nota 1) 200, 300, (400), 500, 600, (700), 800 300, (400), 500, 600, (700), 800, (900)
(900), (1000), (1200) 1000, (1200), (1500)
Carga de trabajo [kg] No'a2 Horizc'mtal 30 55 45 85
Vertical 5 10 10 20
Hasta 500 1200 600 1200 600
501 a 600 1050 520 1200 600
- 601 a 700 780 390 1200 600
3 701 a 800 600 300 930 460
% . 801 a 900 480 240 740 370
& | Velocidad \ead| Rango
5 [mmis] de 901 a 1000 390 190 600 300
3 carrera 1001 a 1100 320 160 500 250
.g 1101 a 1200 270 130 420 210
;8 1201 a 1300 - - 360 180
@ 1301 a 1400 — — 310 150
2 1401 a 1500 — — 270 130
E Aceleracion/deceleracion max. [mm/s?] 20000
g Repetitividad de posicionamiento [mm] Nota 4) +0.02
O Paso [mm] 16 8 20 10
Resistencia a impactos/vibraciones [m/s?] Nota 5) 50/20
Tipo de actuacion Husillo a bolas
Tipo de guia Guia lineal
Fuerza externa admisible [N] 20
Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a40

Rango de humedad de trabajo [% HR]

90 0 menos (sin condensacion)

Regeneracion opcional

Puede ser necesario dependiendo de la velocidad y de la carga de trabajo.

Salida de motor [W

1/ Tamafio [mm]

100/740

200/160

Tipo de motor

Servomotor AC (100/200 VAC)

Tipo de motor S2, S3: Encoder incremental de 17 bits (Resolucion: 131072 p/rev)

Tension nominal [V]

24 VDC e,

(2}
8
8
)
(2]
8 Encoder Tipo de motor S6, S7: Encoder absoluto de 18 bits (Resolucién: 262144 p/rev)
=
3 Horizontal 65 80
» Consumo de potencia [W] Nota 6) -
8 Vertical 165 235
z Consumo de energia en Horizontal 2 P
2 reposo durante el -
8 funcionamiento [W] Nota 7) Vertical 10 12
I Consumo de energia max. instantanea [W] Nota 8) 445 795
g, |TipoNoad Blogueo no magnetizante
z g§ § Fuerza de retencion [N] 101 203 330 660
D o
S 2 g 2 | Consumo eléctrico a 20°C [W] Nota 10) 6.3 7.9
D
O+~

Nota 4) Seguin JIS B 6191-1999.

) Consulte con SMC, ya que las carreras que no son estandares y las carreras que son ejecuciones especiales se fabrican bajo demanda.
Nota 2) Compruebe la "Gréafica de velocidad-carga de trabajo (Guia)".
Nota 3) La velocidad admisible varia en funcién de la carrera.
)
)

Nota 5) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccion paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realiz6 tanto en direccion paralela como perpendicular al husillo. (La

prueba se llevé a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 6) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando.

Nota 7) El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esté detenido en la posicion de ajuste.
Nota 8) El consumo de energia maximo instantaneo (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando.
)

Nota 9) Sélo cuando se selecciona la opcion de motor "Con bloqueo".

Nota 10) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

L.!I @ Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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916 Serie LEJS/LEJB — Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez @svc
[ poso
Modelo LEJS40
Carrera [mm] 200 300 (400) 500 600 (700) (900) (1000) (1200)
Peso del producto [kg] 5.6 6.4 71 7.9 8.7 9.4 11.0 11.7 13.3
Peso adicional con blogueo [kg] 0.2 (encoder incremental)/0.3 (encoder absoluto)
Modelo LEJS63
Carrera [mm] 300 (400) 500 600 (700) 800 1000 (1200) (1500)
Peso del producto [kg] 11.4 12.7 13.9 15.2 16.4 17.7 20.1 22.6 26.4

Peso adicional con bloqueo [kg]

0.4 (encoder incremental)/0.7 (encoder absoluto)

.)imensiones: Accionamiento por husillo a bolas
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Nota 1) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen.

LEJS40 =
5}
o
g B
L 39 06H9 (+§:939) prof. 4
235 1 N x 05.5
[ é
i e e e e e
b B - _
I J
3 200
E C x 200 (=D) 20
Opcién de motor: Posicion de deteccion de fase Z del encoder Nota 2)
B/Con bloqueo L s
Cable de encoder 37 A (Recorrido de la mesa) Nota 1) (58) _ 167 (B: Con blogueo / 207]
(07) Carrera (60)
+
Cable del motor L)) 210
(@6) T ——=
E @
o - uq_) 8
(o]
N~
©
25.5 Cable de blogueo
(04.5) .
Plano de referencia (160) o5H9 (+3:939) prof. 6
de montaje del 4 x M6 x 1 prof. 10 110
Cable de encoder cuerpo 84 ©
- - T - T S
o ) T E 7 B
P
P
| o Q Q 3
3 S wf 5H9 (+3939) prof. 6
z 50.5
58

Asegurese de que ninguna pieza de trabajo montada sobre la mesa interfiera con las piezas de trabajo y los accesorios colocados alrededor de la mesa.

Nota 2) La posicién de primera deteccion de fase Z desde el extremo de la carrera del lado del motor.
Nota 3) El iman del detector magnético se encuentra en el centro de la mesa.

[mm]
Modelo L A B n C D E
Sin bloqueo | Con bloqueo
LEJS40S00-2000-0000000 523.5 563.5 206 260 6 1 200 80
LEJS40S00-3000-00000 623.5 663.5 306 360 6 1 200 180
LEJS40SC0-4000-00000C0 723.5 763.5 406 460 8 2 400 80
LEJS40S00-5000-0000000 823.5 863.5 506 560 8 2 400 180
LEJS40S00-6000-00000 923.5 963.5 606 660 10 3 600 80
LEJS40s00-7000-0000 1023.5 1063.5 706 760 10 3 600 180
LEJS40S0-8000-00000C0 1123.5 1163.5 806 860 12 4 800 80
LEJS40S00-9000-00000 1223.5 1263.5 906 960 12 4 800 180
LEJS40S00-10000-0000 1323.5 1363.5 1006 1060 14 5 1000 80
LEJS40S00-12000-00000C] 1523.5 1563.5 1206 1260 16 6 1200 80
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.imensiones: Accionamiento por husillo a bolas
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez — Serie LEJSALEJB 917
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LEJS63
©
5
Q
g B 30
3 08H9 (*39%) prof. 6
g 18 N x 06.8 G)p
(2]
5| et
o L o o o o o Ll /
o
g - - B B B _ _
_| o L o o ° ° o o o
(2]
~
200
E C x 200 (=D) 25
Opcion de motor: Posicion de deteccion de fase Z del encoder Nota 2)
B/Con bloqueo L s
Cable de encoder 39 A (Recorrido de la mesa) Nota 1) (64) _ 186 (B: Con bloqueo / 226)
(07) Carrera (66)
(4) 2+1
- — -
Motor cable e
(26)
o
gr = R
N~
< 4
™~
3 €
Cable de bloqueo
(04.5)
Plano de referencia
de montaje del 4xM8x1.25 (172)
0.030
Cable de encoder cuerpo prof. 12 122 ©6H9 (+§:0%9) prof. 7
; 90 Q B
1
<
: ] : I &
— nﬁ_ [ —
o ) ©) o
g s ~ 11 6o (49950 prot. 7

Cable del motor
(26)

68

M4 x 0.7 prof. 8
25 (terminal F.G.)

|
124
160

49.5

63.5
73

Nota 1) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen. Aseglrese de que ninguna pieza de trabajo montada sobre la mesa interfiera

con las piezas de trabajo y los accesorios colocados alrededor de la mesa.
Nota 2) La posicion de primera deteccion de fase Z desde el extremo de la carrera del lado del motor.
Nota 3) El iman del detector magnético se encuentra en el centro de la mesa.

[mm]
L
Modelo - A B n C D E
Sin bloqueo | Con bloqueo
LEJS63S-300 -1 656.5 696.5 306 370 6 1 200 180
LEJS63SCI-400-C1C1CC] 756.5 796.5 406 470 8 2 400 80
LEJS63S[-5000-J0000C] 856.5 896.5 506 570 8 2 400 180
LEJS63S[I-60001-1C1CIC] 956.5 996.5 606 670 10 3 600 80
LEJS63SUI-7000-1000] 1056.5 1096.5 706 770 10 3 600 180
LEJS63S[J-8000]-JICIC] 1156.5 1196.5 806 870 12 4 800 80
LEJS63S[I-9000-1000C] 1256.5 1296.5 906 970 12 4 800 180
LEJS63S-10000-1C1CC] 1356.5 1396.5 1006 1070 14 5 1000 80
LEJS63S-120000-0J0000 1556.5 1596.5 1206 1270 16 6 1200 80
LEJS63S-150000-0100C00 1856.5 1896.5 1506 1570 18 7 1400 180

L.!] Q Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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.3aracteristicas técnicas de LEJB LEJB40/63 Servomotor AC (100/200 W)

Modelo LEJB40S3 LEJB63S?
Carrera [mm] Nota 1) (200), 300, (400), 500, (600), (700), 800 (300), (400), 500, (600), (700), 800

N (900), 1000, (1200), (1500), (2000) (900), 1000, 1200, (1500), (2000), (3000)
§ Carga de trabajo [kg] [ Horizontal 20 (Cuando la carrera supera 1000 mm: 10) 30

‘§ Velocidad [mm/s] Nota 2) 2000 3000

g Aceleracion/deceleracion max. [mm/s2] 20000

@ | Repetitividad de posicionamiento [mm] Nota 3) +0.04

€ | Paso [mm] 27 )

‘§ Resistencia a impactos/vibraciones [m/s2] Nota 4) 50/20

§ Tipo de actuacion Correa

& | Tipo de guia Guia lineal

£ | Fuerza externa admisible [N] 20

% Rango de temperatura de trabajo [°C] 5a40

© Rango de humedad de trabajo [% HR] 90 0 menos (sin condensacion)

Regeneracion opcional Puede ser necesario dependiendo de la velocidad y de la carga de trabajo.

§ Salida de motor [W] / Tamafio [mm] 100/8J40 [ 200/360

§ Tipo de motor Servomotor AC (100/200 VAC)

Z Encoder Tip_o de motor S2, S3: Encoder incremental de 17_bits (Resolu.cl:i()n: 131072 p/rev)
g Tipo de motor S6, S7: Encoder absoluto de 18 bits (Resolucion: 262144 p/rev)
8 , Horizontal 65 190

é Consumo de potencia [W] Nota 5) Vertical — —

3 | energia en reposo consumo Horizontal 2 2

£ | durante el funcionamiento [W] Vertical — —

& | Nota6) ertica

& | Consumo de energia max. instantanea [W] Nota 7) 445 725
8 g| Tipo Nota®) Blogueo no magnetizante
‘g § Fuerza de retencion [N] 60 189
= § Consumo eléctrico a 20°C [W] Nota 9) 6.3 7.9
§ ‘z| Tension nominal [V] 24 VDC 3,

Nota 1) Consulte con SMC, ya que las carreras que no son estandares y las carreras que son ejecuciones especiales se fabrican bajo demanda.

Nota 2) Compruebe la "Grafica de velocidad-carga de trabajo (Guia)".

Nota 3) Segun JIS B 6191-1999.

Nota 4) Resistencia a impactos: Supera la prueba de impacto tanto en direccion paralela como perpendicular al husillo. (La prueba se llevo a cabo con el actuador
en el estado inicial).
Resistencia a vibraciones: Supera la prueba en un rango de frecuencias entre 45 y 2000 Hz. La prueba se realizé tanto en direccion paralela como
perpendicular al husillo. (La prueba se llevo a cabo con el actuador en el estado inicial).

Nota 5) El consumo de energia (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta funcionando.

Nota 6) El consumo de energia en reposo durante el funcionamiento (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esta detenido en la
posicion de ajuste.

Nota 7) El consumo de energia maximo instantaneo (incluyendo el controlador) corresponde al momento en el que el actuador esté funcionando.

Nota 8) Sélo cuando se selecciona la opcion de motor "Con bloqueo".

Nota 9) Para un actuador con bloqueo, afiada el consumo de energia para el bloqueo.

oo

Modelo LEJB40

Carrera [mm] (200) 300 (400) 500 (600) (700) 800 (900) 1000 (1200) | (1500) (2000)
Peso del producto [kg] 5.7 6.4 71 7.7 8.4 9.1 9.8 10.5 11.2 12.6 14.7 18.1
Peso adicional con bloqueo [kg] 0.2 (encoder incremental)/0.3 (encoder absoluto)

Modelo LEJB63

Carrera [mm] (300) (400) 500 (600) (700) 800 (900) 1000 1200 (1500) | (2000) (3000)
Peso del producto [kg] 11.5 12.7 13.8 15.0 16.2 17.4 18.6 19.7 221 25.7 31.6 43.4
Peso adicional con bloqueo [kg] 0.4 (encoder incremental)/0.7 (encoder absoluto)
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imensiones: Accionamiento por correa

LEJB40

30

@6H9 (*39%0) prof. 4
11 N x 05.5 (o™p

6H9 (+3:930) prof. 4
vs)

s B - B
h
3
(7]
(7]
200 g 9
Opcion de motor: E Cx200(=D) 2 e
B/Con bloqueo ..3 @
Cable del motor < W
06) Posicién de deteccién de fase Z del encoder Nota 2)
Cable de blogqueo L r's
(04.5) ]
2 37 A (Recorrido de la mesa) Nota 1) (58) 185.5
= Carrera (60)
) =1
™ (5]
> @
o =3
- oS
\Cable de encoder
(07)
Te]
%)
Plano de referencia
de montaje del
?ig'e del motor cuerpo 4 x M6 x 1 prof. 10 (160) 05H9 (*§:9%0) prof. 6
o -
110
= 18 M4 x 0.7 prof. 8
Yo} — .
26 84 e [ (terminal F.G.)

121
44
O
O
e
56
100
130

) ) () ] *
0 @ 3 o 1l she (492) prof. 6 :l 365
© R a 50.5
Cable de encoder 58
(07)
Nota 1) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen. Asegurese de que ninguna pieza de trabajo
montada sobre la mesa interfiera con las piezas de trabajo y los accesorios colocados alrededor de la mesa.
Nota 2) La posicion de primera deteccion de fase Z desde el extremo de la carrera del lado del motor.
Nota 3) El iman del detector magnético se encuentra en el centro de la mesa. mml
Modelo L A B n C D E
LEJB40S[ICJ-2000-0001C1C0 542 206 260 6 1 200 80
LEJB40S[IC-3000-000000C0 642 306 360 6 1 200 180
LEJB40S[C-4000-0J000000 742 406 460 8 2 400 80
LEJB40S[C1-5000-010000C0 842 506 560 8 2 400 180
LEJB40S[IC-6000-C1C1C1C0 942 606 660 10 3 600 80
LEJB40SIC-7000-00000000 1042 706 760 10 3 600 180
LEJB40S[C1-8000-L100C1C] 1142 806 860 12 4 800 80
LEJB40S[I-9000-0001C1C1 1242 906 960 12 4 800 180
LEJB40S[IC-100000-000C0C] 1342 1006 1060 14 5 1000 80
LEJB40S[0-12000-0000000 1542 1206 1260 16 6 1200 80
LEJB40S[IC-150000-C1CJC1C] 1842 1506 1560 18 7 1400 180
LEJB40S[I-200000-J00C0C] 2342 2006 2060 24 10 2000 80

L.!] Q Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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920 Serie LEJS/LEJB — Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez @SVC
.imensiones: Accionamiento por correa
LEJB63
©
B
o
éo B 2 28H9 (*39%) prof. 6
g 13 n x 06.8
[=2)
I
© 7 -
J ° 9 ° o o ° o o /
g |
g - - -
o L o o o o o ° o ”
I L
R 200
E C x 200 (=D) 25
Opcién de motor: B/Con bloqueo
Posicion de deteccion de fase Z del encoder Nota 2)
Cable del motor /
(06) L
gigfege 39 A (Recorrido de la mesa) Nota 1) (64) 233.5
(04.5) Carrera (66)
35 @l 201 )
= =
~
0
«©
N~
= :
<
Cable de encoder Plano de referencia
(07) de montaje del (172) 0,050 M4 x 0.7 prof. 8
Cable del motor cuerpo 4 x M8 x 1.25 prof. 12 122 06H9 (6*) prof. 7 (terminal F.G.)
06
9 55 20 g = 25
N, 9 el
) ) [}
< ®
- | .
o9 YT Od |
ko) ko) Q o *
< = s =1 1| eHo (+99%0) prof. 7 = 49.5
Cable de encoder L T 3
~ 63.5
(27)
73
Nota 1) La distancia que puede recorrer la mesa cuando vuelve al origen.
Asegurese de que ninguna pieza de trabajo montada sobre la mesa interfiera con las piezas de trabajo y los accesorios
colocados alrededor de la mesa.
Nota 2) La posiciéon de primera deteccion de fase Z desde el extremo de la carrera del lado del motor.
Nota 3) El iman del detector magnético se encuentra en el centro de la mesa. (mm]
Modelo L A B n C D
LEJB63S[I-3000-000101C0 704 306 370 6 1 200
LEJB63S[II-4000-00100C] 804 406 470 8 2 400
LEJB63SI1-5000-00100C0 904 506 570 8 2 400
LEJB63S[IC-6000-01C1C1C] 1004 606 670 10 3 600
LEJB63SIC1-7000-00100C] 1104 706 770 10 3 600
LEJB63S[1-8000-0101C1C] 1204 806 870 12 4 800
LEJB63S[I]-9000-0001C1C] 1304 906 970 12 4 800
LEJB63S[I-10001-J000] 1404 1006 1070 14 5 1000
LEJB63S[I1-12000-000100C] 1604 1206 1270 16 6 1200
LEJB63S[I-150000-JC0C10] 1904 1506 1570 18 7 1400
LEJB63S[IJ-20001-J1C10] 2404 2006 2070 24 10 2000
LEJB63S[I1-300001-010101C] 3404 3006 3070 34 15 3000
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez — Serie LEJSA.EJB 921
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= Si la carrera de la serie LEJB40 supera 1000 mm, la carga de trabajo es 10 kg.

= El &rea sombreada de la gréfica requiere la opcion de regeneracion (LEC-MR-RB032).
+ El actuador de accionamiento por correa no se puede utilizar para aplicaciones verticales.

L.!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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922 Serie LEJSALEB - Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez

‘réfica de tiempo de ciclo (Guia)

LEJS40 / Accionamiento por husillo a bolas
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.réfica de carga de trabajo-aceleracion/deceleracion (Guia)

LEJS40 / Accionamiento por husillo a bolas: Horizontal
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LEJS40 / Accionamiento por husillo a bolas: Vertical
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L.!] Q Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.




www.roda

Servicio de Att. a

D I I I T T T P I I I I I I R R R R I I I R R P R P A I NI I A )

924 Serle LEJS/L_E_JB. - Actuador electrlco / Modelo desllzante de alta rlglqgg_ e @SNC

IGréfica de carga de trabajo-aceleracion/deceleracion (Guia)

LEJS63 / Accionamiento por husillo a bolas: Horizontal
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LEJS63 / Accionamiento por husillo a bolas: Vertical
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LEJB40 / Accionamiento por correa: Horizontal
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Actuador eléctrico / Modelo deslizante de alta rigidez — Serie LEJS/LEJB 925

= Esta gréfica muestra la cantidad de voladizo admisible cuando el centro de gravedad de la pieza de trabajo esté en voladizo en una direccion.
Si el centro de gravedad de la pieza de trabajo esta en voladizo en dos direcciones, consulte el Software de Seleccion de Actuadores
Eléctricos para obtener una confirmacion. http://www.smcworld.com
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L.!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacion online.
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926 Serie LEJS/LEJB ~ Actuador eléctrico / Modelo deslizante de altarigidez " ZSNC

s . * Esta gréfica muestra la cantidad de voladizo admisible cuando el centro de gravedad de la pieza de trabajo esté en voladizo en una direccion. Si
.Iomento dinamico admisible el centro de gravedad de la pieza de trabajo esté en voladizo en dos direcciones, consulte el Software de Seleccion de Actuadores Eléctricos para
obtener una confirmacion. http://www.smcworld.com
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.élculo del factor de carga de la guia  Aceleracion [mm/s?]: a
Carga de trabajo [kg]: m
1. Ellja las condiciones de funcionamiento. Posicion central de la carga de trabajo [mm]
Modelo: LEJS/LEJB Xc/YcelZe
Tamano: 40/63
Posicion de montaje: Horizontal/Inferior/Pared/Vertical
2. Seleccione la grafica correspondiente en funcion del modelo, el tamafio y la posicion de
montaje.
3. A partir de la aceleracion y de la carga de trabajo, obtenga el voladizo [mm]: Lx/Ly/Lz de la
gréfica.
4. Calcule el factor de carga en cada direccion.
ox = Xc/Lx, ay = Yc/Ly, oz = Zc/L.z
5. Compruebe que el total de ax, oy y oz es igual a 1 o inferior.
oxX + oy + oz <1

-=-=-==--- Posicion de montaje --==----

1. Horizontal % 3. Pared Y

y z

X
Si es superior a 1, considere una reduccion de la aceleracion y de la carga de trabajo o

X
4. Vertical
z y
un cambio en la posicion central de la carga de trabajo y un cambio de serie.

1. Condiciones de funcionamiento 2. Seleccione en la gréfica, la primera fila del lado izquierdo
Modelo: LEJS 3. Lx = 180 mm, Ly = 170 mm, Lz = 360
Ay: . LX = mm, Ly = mm, LZ = mm
Tan?a-rlo. 40 - . 4. El factor de carga en cada direccion se puede obtener de
Posicién de montaje: Horizontal

la siguiente manera.
ox =0/180=0
ay =50/170 = 0.29

Aceleracion [mm/s2]: 5000
Carga de trabajo [kg]: 20

Posicién central de la carga de trabajo [mm]: Xc = 0, 0z = 200/360 = 0.56
Yc =50, Zc = 200 5. 0x + oy + 0z =0.85<1
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